
Incarichi di consulenza, collaborazione o professionali ai sensi dell'art. 15-bis, D.Lgs. n. 33 del 2013 - ANNO 2025

ESTREMI ATTO 

CONFERIMENTO INCARICO 
 TIPO AFFIDAMENTO e PARTECIPANTI

 IMPORTO 

ANNUALE 
DATA/DURATA

NOMINATIVO / 

RAGIONE SOCIALE
RAGIONE DELL'INCARICO OGGETTO

Assemblea Soci 22.04.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 20.000
3 anni dalla 

nomina
MAURIZIO VENICA

Art. 2477 e 2403 c.c. e art. 21 e 22 dello Statuto di 

SAVNO 
 Presidente collegio sindacale

Assemblea Soci 22.04.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 10.000
3 anni dalla 

nomina
VALENTINA SANNA

Art. 2477 e 2403 c.c. e art. 21 e 22 dello Statuto di 

SAVNO 
Membro collegio sindacale 

Assemblea Soci 22.04.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 10.000
3 anni dalla 

nomina
DINO STOCCO

Art. 2477 e 2403 c.c. e art. 21 e 22 dello Statuto di 

SAVNO 
 Membro collegio sindacale 

Delibera C.d.A di SAVNO del 

23.02.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 2.630
sino al 

17.02.2025
 MAURIZIO VENICA

Art. 6, co. 1, lett. b), D.Lgs. n.231/2001 e Regolamento 

dell'Organismo di Vigilanza approvato con Delibera C.d.A 

di SAVNO del 28.11.2021

Presidente Organismo di Vigilanza

Delibera C.d.A di SAVNO del 

17.02.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 10.856
3 anni dalla 

nomina
 ROBERTA GALLANA

Art. 6, co. 1, lett. b), D.Lgs. n.231/2001 e Regolamento 

dell'Organismo di Vigilanza approvato con Delibera C.d.A 

di SAVNO del 28.11.2012

Membro Organismo di Vigilanza

Delibera C.d.A di SAVNO del 

17.02.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 10.856
3 anni dalla 

nomina
DAVIDE MOSCON

Art. 6, co. 1, lett. b), D.Lgs. n.231/2001 e Regolamento 

dell'Organismo di Vigilanza approvato con Delibera C.d.A 

di SAVNO del 28.11.2012

Membro Organismo di Vigilanza

Delibera C.d.A di SAVNO del 

17.02.2022

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 17.369
3 anni dalla 

nomina
FRANCESCO MASO

Art. 6, co. 1, lett. b), D.Lgs. n.231/2001 e Regolamento 

dell'Organismo di Vigilanza approvato con Delibera C.d.A 

di SAVNO del 28.11.2021

Presidente Organismo di Vigilanza

Lettera di nomina Medico 

competente / contratto

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

Importo tabellare 

da contratto

sino a revoca 

incarico
VERONICA LODDE

Adempimento normativa vigente in materia di 

sorveglianza sanitaria

Servizio di sorveglianza sanitaria e delle 

attività correlate da normativa vigente

Incarico tramite contratto 

del 14.12.2024

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

Importo tabellare 

da contratto
annuale BARBARA LAVEZZI

Adempimento normativa vigente in materia di trasporto 

merci pericolose 
Attività di consulenza ADR 

Delibera C.d.A di SAVNO del 

20.11.2023

Collaborazione professionale basata su specifiche competenze con 

affidamento diretto escluso dall’applicazionedel D.Lgs. n.36/2023 - n. 

partecipanti 1

€ 35.000 annuale NICOLA LISSANDRINI
Incarico conferito per esigenze cui non è possibile far 

fronte con personale in servizio

Sviluppo di logiche e software per la 

visual-servoing e pianificazione di 

traiettoria per il controllo di un braccio 

manipolatore montato su un veicolo 

terrestre


